PRODUKTINFORMATION QMP 140

DSM Prazisions-Press-/Fugewerkzeuge

OK | RUN | NOK

QMP 140 fiir Fligeverfahren:

* Abschalten auf Kraft
Kontrolle von Fahrweg, Flgezeit

* Abschalten auf Fahrweg
Kontrolle von Kraft, Fugezeit

* Abschalten auf Initiator,
sowie Kraft halten,
|O-Fenster Eintritt Kraft /
Eintritt Fahrweg,

Einfahren, Riickblickweg,
Grundstellungsfahrt,
Hillkurve, Sonderverfahren

—— | Produktbezeichnung
— | BaugrdRe der Fiigeeinheit (QMP-Serie)
— | Leistung [kN] 70 kN | 100 kN (max. Kraft)
| Fahrweg [mm] 200 mm | 300 mm | 500 mm
[Antriebsvariante !
|Ausfiihrung Kraftmessung 2
|7 [Zusitzliche Ausstattung 3

|- [StéRel 4

[amMA [29/[70] Produktschliissel

1V2=Antriebsoffset (Mot. abgewinkelt), Standard bei QMP 140 99=Sonder
2DR=Druck (Kraftmesssensor fiir Druck) ZU=Zug (Kraftmesssensor fur Zug)
3 HB=Haltebremse ZK=Zweikreisaufnehmer 00=Standard 99=Sonder

4 Werkzeugaufnahme StoRelbohrung 00=Standard (Tabelle oben) 99=Sonder

Einsatzbereich der Serie QMP 140

Typ Kraftmessbereich Geschwind.

QMP 140/70 | |]||] 100 mm /s

QMP 140 /100 100 mm /s
JLLLLI

Kraft 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 kN

Werkzeugaufnahme Ausfuhrung Druck DIN 810 A50

Stolelbohrung Ausfuhrung Zug M36 x 3 /50 tief

Verflgbare Filigesteuersysteme

MultiPro MultiClassic
e i

Elektrisch angetriebene Press-/
Fugewerkzeuge mit blrstenlosem
Servomotor und serienmaligem
Antriebsoffset fur den Einsatz-

bereich von 10 kN bis max. 100 kN

QMP 140

fiir Druck- und Zugkréfte

Ausfihrung mit direkter Messung
von Kraft (F) und Weg (L) mittels
digitaler Messwertaufnehmer fur
einfache und komplexe, hoch-

prazise Press-, Fige- und Umform-

aufgaben.

QMP 140/ 70

Empfohlener Einsatzbereich von 10 bis 70 kN

QMP 140/ 100

Empfohlener Einsatzbereich von 20 bis 100 kN

* Antriebsmotor mit abgewinkelten
Motor "Offset"

« Kraftmesssensor direkt in den
Fugestempel eingebaut

* Genauigkeit Kraftmessung < 0,5 %

v. E. (Nennkraft)
»Wegmesssensor (Absolutgeber)

* Weg-Wiederholgenauigkeit 0,01 mm
« Auflosung Wegmessung 0,003 mm

« Statusanzeige Uber Leuchtfeld

* Fugehub (Fahrweg) 200 mm,
300 mm oder 500 mm

« Stempelgeschwindigkeit in beide
Richtungen max. 100 mm/s

« \Werkzeugaufnahme

* Verdrehsicherung, Querkraftauf-
nahme, interner Uberfahrschutz,
Sicherheitsausgang +24V

* Produziert von DSM, Aalen

» Quadratischer Aufbau, Gehause-
ausfihrung Edelstahl / Aluminium

* Einbaulage beliebig

Technische Daten  pP Riickseite

Unser Antrieb lhre Qualitat.
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PRODUKTINFORMATION QMP 140

Technische Daten Fugeeinheit QMP 140

@ = Serie E é § g E
O = Optionen SCGE®
QMP 140 S28ES
Baugrole 140 OWZnjg
Kraftbereiche (Ausfiihrungen) 70 kN | 100 kN % g g
TLg
ot
Antriebsmotor Elektronisch geregelter, - A
wartungsfreier Servomotor 2
Antriebsoffset (versetzter Antrieb) @ = 22
155
Nennkraft (bei 100% Einschaltdauer) max. 7OkN | max. 100 kN ‘ |
Genauigkeit Kraftmessung (Nennkraft) < 0,5 % vom Endwert - | f
Haltekraft / Haltezeit max. Kraft, max. 25s = '
Haltekraft mechanisch, Krafthaltung uber o ﬁ ‘
Haltebremse (HB) Haltezeit beliebig = ‘
Ausfihrung Kraftmessung DR Kraftmesssensor Druck E :
ZU Kraftmesssensor Zug = L]
Digitaler Kraftmesssensor ! ] i ‘\ \ f
1 Kraftmessung, Sensor direkt in den Fugestempel eingebaut. 3 &:g
0
Fahrweg (Arbeitsbereich) 200 mm ® 5‘%
Fahrweg (Arbeitsbereich) 300 mm Q o che E
Fahrweg (Arbeitsbereich) 500 mm Q = ' 2
Stempelgeschwindigkeit 2 100 mm/s o ! . ‘ E
Wegmesssensor, Absolutgeber 3 [ ] qg; LU ' <
Wegwiederholgenauigkeit 0,01 mm bei ca. 10 mm/s = - § ‘ T
Auflosung Wegmessung 0,003 mm = .% 2 ‘ =
2 |n beide Richtungen wahlbar. 3 Sensor direkt an der Kugelumlaufspindel angebaut. E % = '
88 |
R4
Statusanzeige Uber Leuchtfeld 4 ® 60 ‘
Fugestempel Kugelumlaufspindel o440
Werkzeugaufnahme (Ausfuhrung Druck) DIN 810 A50
Werkzeugaufnahme (Ausfuhrung Zug) M36 x 3 50 tief ‘
Montage Stirnseitig, Schrauben £ |
sowie Zentrierung Uber = :
Passbund, Einbaulage S \
beliebig < !
Gewicht der Flgeeinheit mit Fahrweg 200 mm ca. 145 kg ‘ {z
Gewicht der Flgeeinheit mit Fahrweg 300 mm ca. 175 kg @ 110h6 ﬁ
Gewicht der Fligeeinheit mit Fahrweg 500 mm ca. 215 kg ™ g’
Max. Werkzeuggewicht ca. 10 kg ! = | T
4 Leuchtfeld (grin=10 In Ordnung, rot=NIO Nicht in Ordnung, gelb=Betrieb, | 2 %
gelb blinkend=Testbetrieb) in Fugeeinheit integriert. ! =
\ o
Verdrehsicherung Uber Passnut mit PY !
Kugellagerfihrung @ 84h6 ‘
Interner Uberfahrschutz 5 _ @ = StoRelbohrung
Se_lbststandige Not-Abschaltung fur Uberlast g (Tabelle) o
bei Kraft und / oder Strom, Weg, [ ] & z
Ubertemperatur (Motor) 2 X 43 E
Nullpun!ctabgleich, nur nach dem Einschalten e
oder bei Reset
Sicherheitsausgang 24V & ® 200 mm —
S Bereichsgrenzen, Endbereich eingefahren / ausgefahren. Wird eine dieser Grenzen Uberschritten, schaltet 300 mm
die Fugeeinheit ab. € Schnittstelle zur kundenseitigen Uberwachung der Bruchsicherungsschalter (24V). 500 mm _L
I o LN x -
%%m o 5 %ﬁéié%’ 2 = S 32
O N C 5% L=| cE b%D:N t;lﬁ e O%E 2=
c82|85 SE|FPE|LS|GRIZE] & SsSE % 8
QMP 140 / 70 | 200 | V2| DR | 00 | 0O 845 £3 DIN 810 A50 Ansicht X
QMP 140 /100 | 200 | V2| DR | 00 | 00 845 3 DIN 810 A50 - :
QMP 1140 / 70 | 300 [ V2 [ DR [ 00| 00 945 3 DIN 810 A50 i W16-40 /.45 Bef (45)
QMP 140 /100 | 300 | V2| DR | 00 | 00 945 +3 DIN 810 A50 S
QMP 140 / 70 | 500 | V2| DR | 00 | 00 1145 £3 DIN 810 A50 ﬁ
QMP 140 /100 | 500 | V2| DR | 00 | 00 1145 +3 DIN 810 A50 _g
QMP 140 / 70 | 200 | V2| ZU | 00 | 0O 845 3 M36 x 3 50 tief = s 2
QMP 140 /100 | 200 | V2| ZU | 00| 0O 845 +3 M36 x 3 50 tief :: E
QMP 140 / 70 | 300 | V2| ZU | 00 | 0O 945 +3 M36 x 3 50 tief e
QMP 140 /100 | 300 | V2| ZU | 00 | 0O 945 +3 M36 x 3 50 tief
QMP 140 / 70 | 500 | v2 | ZU | 00 | 00 1145 +3 M36 x 3 50 tief
QMP 140 /140 | 500 | V2| ZU | 00 | 0O 11453 M36 x 3 50 tief
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