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für DSM-Schrauber

Positionsüberwachung

Positions-Controller PoSys mit

für Fremdwerkzeug

XY Z

Werkzeuggewicht kg

Baureihe

Reaktionsmoment max. Nm

Anfrage für DSM-Handlingsystem
Definieren Sie hier Ihr Handlingsystem und Sie erhalten von uns ein individuelles Angebot.

Firma Name Telefon E-Mail

Handling-Stativ

Optionales Zubehör

Daten bereitgestellt

Sonder
Vertikalhub (Z)

Sonder
Horizontalhub (Y)

mm

mm

Profinet

Rechts

kunden-
spezifische
Adaption

Links

Anbindung an DSM-Steuersystem
(Systembus)

Deckenabstützung

zusätzliche Befestigung
mittels Stützaufnahme

Halterung Fernanzeige

Display-Halter

Klemmring
Y-Achse

Verfahrweg-
begrenzer

Fall-
sicherung

Absturz-
sicherung
Horizontal-
arm

Standard-
Handgriff

Anbau Handgriff 

Handgriff
mit Starttaster

Handgriff
mit Starttaster
und Programm-
umschaltung

Werkzeug-
aufnahme

Klemmring
Z-Achse

Verfahrweg-
begrenzer

Magnethalter

Fixierung des
Werkzeugs in
Parkposition

Profibus
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